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Abstract of DE3542542 

Disc drive with a brushless drive motor, which 
has a stator, provided with a winding, and an 
outer rotor, extending coaxially around the stator 
to form an airgap and having a permanent motor 
magnet, and, with a hub which is connected non- 
rotatably to the motor magnet and is provided 
with a disc carrier section, which for the purpose 
of receiving at least one storage disc arranged in 
a clean space can be fitted through a centre 
opening of the storage disc. The stator winding 
and the motor magnet are accommodated at 
least over half their axial longitudinal dimension 
inside the space enclosed by the disc carrier 
section. The rotor and the hub are mounted 
rotatably by means of a bearing arrangement on 
a fixed shaft. A rotational position arrangement is 
arranged outside the sealed space, and/or at 
least the supply line of the stator winding is led 
out via a bearing support ring (Fig. 8). 
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Plattenspeicherantrieb 

Plattenspeicherantrieb mlt einem kollektorlosen An- 
triebsmotor, der einen mil einer Wicklung versehenen Stator 
und einen den Stator unter BiWung eines Luftspahs koaxial 
umgreifenden Auftenrotor mit einem permanentmagneti- 
schen Motorm8gneten eufweist, sowie mlt einer mit dem 
Motormagneten drehfest verbundenen Nabe, die mit einem 
Piattentragerabachnitt versehen 1st, der zwecks Aufnahme 
mindestens einer in einem Reinraum angeordneten Spei- 
cherpiatte durch eine Mitteloffnung der Speicherplatte hin- 
durchsteckbar ist. Die Statorwicklung und der Motormagnet 
sind mindeatens zur HSJfte ihrer axialen Langsabmessung 
innerhalb des von dem Plattentragerabachnitt umschlosse- 
nen Raumea untergebracht. Der Rotor und die Nabe sind 
Goer eine Lageranordnung auf einer feststehenden Welle 
drehbar gelagert. Eine Drehsteliungsanordnung ist auBer- 
halb des abgedichteten Raumes angeordnet und/oder min- 
destens die Zuleitung der Statorwicklung ist fiber einen La- 
gerstfltzring herausgef uhrt (Fig. 8). 
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PatentansprQche 



1 Plattenspeicherantrieb mil einem kollektorlosen 
Antriebsmotor. der einen mil einer Wicklung ver- 
sehenen Stator und einen den Stator unter Bddung 5 
eines im wesemlichen zylindrischen Luftspalts ko- 
axial umgreifenden AuBenrotor mit einem perma- 
nentmagnetischen Motormagneten aufweist, sowie 
mit einer mit dem Motormagneten drehfest ver- 
bundenen Nabe, die mit einem PlattentrSgerab- io 
schnitt versehen ist, der zwecks Aufnahme muide- 
stens einer in einem Reinraum angeordneten Spei- 
cherplatte durch eine MittelSffnung der Speicher- 
plane hindurchsteckbar ist, wobeidie Statorwick- 
lung und der damit zusammenwirkende Motorma- 15 
gnet mindestens zur Halfte, vorzugsweise zuminde- 
stens zwei Drittel, ihrer axialen LSngsabmessung 
innerhalb des von dem Plattentragerabschnitt der 
Nabe umschlossenen Raumes untergebracht sind, 
der Rotor und die Nabe Qber eine Lageranordnung 20 
auf einer feststehenden Welle drehbar gelagert und 
mit einer Steueranordnung verbunden smd, die mit 
einer station&ren Drehstellungssensoranordnung 
zusammenwirkt, sowie der lnnenraum des Motors 
einschlieBlich der Lageranordnung gegenilber dem 25 
Reinraum abgedichtet ist, nach Patentanmeldung P 
3519824.9. dadurch gekennzeichnet, daB die 
Drehstellungssensoranordnung (56 bis 58) auBer- 
halb des abgedichteten Raumes (46) angeordnet 1st. 

2. Plattenspeicherantrieb nach Anspruch 1, dadurch 30 
gekennzeichnet, daB die Drehstellungssensoran- 
ordnung mehrere, vorzugsweise magnetfeldemp- 
findliche, Drehsteilungssensoren (56, 57, 58) auf- 
weist, die von einem gemeinsamen FormstOck (59), 
vorzugsweise einem KunststofF-SpritzguBteil, ge- 35 
halten sind. 

3. Plattenspeicherantrieb nach Anspruch 1 Oder z, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Drehstellungssen- 
soranordnung (56 bis 58) auf einer Leiterplatte (55) 

4 Plattenspeicherantrieb nach Anspruch 3, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Leiterplatte(55) zusStzhch 
die Kommutierungselektronik trlgt. 

5 Plattenspeicherantrieb nach Anspruch 3 oder 4, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Leiterplatte (55) 45 
von einem stehenden Flansch (54) auf der Welle 

(45) abgest0tztist 

6. Plattenspeicherantrieb nach Anspruch 5, dadurch 
gekennzeichnet, daB die AnschluBleitungen der 
Drehstellungssensoranordnung (56 bis 58) durch 50 
den stehenden Flansch (54) hindurchgefGhrt sind. 

7. Plattenspeicherantrieb nach einem der vorherge- 
henden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Steueranordnung, vorzugsweise in Form einer 
Steucrmagnetanordnung (52), an der AuBenseite 55 
eines den lnnenraum (46) des Motors abschheBen- 
den, vorzugsweise zusatzlich als Lagerflansch die- 
nendea Motordeckels(47. 70) angebracht ist 

8. Plattenspeicherantrieb nach einem der AnsprQ- 
chc I bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB die 60 
Steueranordnung, vorzugsweise in Form einer 
Steuermagnetanordnung.(520, an einem von dem 
Plattentragerabschnitt (31) in Abstand liegenden, 
auBerhalb des abgedichteten Motorinnenraumes 

(46) befindlichen Teil (33) der Nabe (320 ange- 65 
brachtist 

9* Plattenspeicherantrieb nach Anspruch 8. dadurch 
gekennzeichnet. daB die Steueranordnung an der 



von dem Plattentragerabschnitt (31) abgewendeten 
Seite eines nach auBen radial vorspnngenden Flan- 
sches(33)derNabe(32')angebrachtist 
10 Plattenspeicherantrieb nach Anspruch 7, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Deckel (70) zugleich 
einen Qber die Nabe (32") nach auBen radial vor- 
spnngenden Flansch (69) zur Auflage der Speicher- 
platteoderSpeicherplatten(34)bUdet 
It Plattenspeicherantrieb nach einem der vorner- 
gehenden AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB 
ein der Auflage der Speicherplatte oder Speicher- 
platten (34) dienender Flansch (33) mit dem Qbngen 
Teil der Nabe (32, 320 einstQckig verbunden 1st und 
ein einen Teil der Ugeranordnung tragender, mit 
dem Flansch in Axialrichtumj mmdestens niihe- 
rungsweise ausgerichteter Ring (53, 74) oder Dek- 
kel(47,470'mdieNabe(32,32')eingesetztist ; 
12. Plattenspeicherantrieb mit einem kollektorlo- 
sen Antriebsmotor, der einen mit einer Wicklung 
versehenen Stator und einen den Stator unter Bil- 
dung eines im wesentlichen zylindrischen Luft- 
spalts koaxial umgreifenden AuBenrotor mit einem 
permanentmagnetischen Motormagneten aufweist, 
sowie mit einer mit dem Motormagneten drehfest 
verbundenen Nabe, die mit einem Plattentragerab- 
schnitt versehen ist, der zwecks Aufnahme nunde- 
stens einer in einem Reinraum angeordneten Spei- 
cherplatte durch eine Mitteldffnung der Speicher- 
platte hindurchsteckbar ist, wobei die Statorwick- 
lung und der damit zusammenwirkende Motorma- 
gnet mindestens zur Halfte, vorzugsweise zu mm- 
destens zwei Drittel ihrer axialen Langsabmessung 
innerhalb des von dem Plattentragerabschnitt der 
Nabe umschlossenen Raumes untergebracht sind, 
und der Rotor und die Nabe aber mindestens em 
Lager auf einer feststehenden Welle drehbar gela- 
gert sind, nach Patentanmeldung P 35 1*8243, da- 
durch gekennzeichnet, daB mindestens die Zulei- 
tung der Statorwicklung (24 bis 29) Qber einen La- 
gerstutzring (80, 85) aus dem abgedfchteten lnnen- 
raum (46) des Motors herausgefOhrt ist 

13. Plattenspeicherantrieb nach Anspruch 12, wo- 
bei der Rotor und die Nabe mit einer Steueranord- 
nung verbunden sind, die mit einer stationary 
Drehstellungssensoranordnung zusammenwirkt, 
die innerhalb des abgedichteten Innenraums des 
AuBenrotors untergebracht ist, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die AnschlQsse der Drehstellungssen- 
soranordnung (56 bis 58) gleichfalls uber den La- 
gerstutzring (80, 85) herausgefOhrt sind. 

14. Plattenspeicherantrieb nach Anspruch 12, wo- 
bei der Rotor und die Nabe mit einer Steueranord- 
nung verbunden sind, die mit einer stationary 
Drehstellungssensoranordnung zusammenwirkt, 
die zusammen mit einer zugehdrigen Kommutator- 
elektronik innerhalb des abgedichteten Innen- 
raums des AuBenrotors untergebracht 1st, dadurch 
gekennzeichnet, daB die AnschlQsse der Kommuta- 
torelektronik gleichfalls Qber den Lagerstfltznng 
(80,85) herausgefQhrt sind 

15. Plattenspeicherantrieb nach einem der Ansprii- 
che 12 bis 14, dadurch gekennzeichnet, daB der La- 
gerstfltzring (50, 85) urn die AnschlQsse herumge- 
spritztist 

Beschreibung 
Die Erfindung betrifft Plattenspeicherantriebe gemaB 
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demOberbegriffdesAnspruchslunddemOberbegriff dung ist bei einem Ptattenspeicherantrieb mil den 

d« Z Plattenspeicherantriebe dieser Art Merkmalen des Oberbegriffs des Aiupruchs 12 m.nde- 

£d Gefmmd de ^ Haupunmeldung P 35 19824.9 stens die Zuleitung *J™"*^*^£ 

SSere Ausfflhrungsformen gemaB den Fig. 7 gerstutzrmgaiisdemab^|^^ 

SSSchen^Piattei^cherantiebenmitstehen- 5 tors herausgefuhrt Dadurch entfal en DurchfQhrimgen 

d« WeUe bereitet die Herausffihrung von in dem abge- der Wicklungsanschlflsse in der Welle. D.ese zweue L6- 

fieaee taS£ des Motors* untergebrachten sung laBt sich in ^^^V^iS^ 

Sponen en des Plattenspeicherantriebes. insbeson- derten ersten LSsung anwenden. Es ist aber ^auch m6g- 

d\rTd?r Drehstellungssensoranordnung und/oder einer lich.die DrehsteUungssensoranordnung gegebenen- 

^angeschlossenf n Kommutierungselektronik und/ .0 falls auch *'^ , » l0 ^^ H, 35i^ 

oder der StatorwicklunK Probleme. GemaB dem Vor- gedichteten Innenraums des Motors unterzubnngen 

£ X ! HaSSngSd diese AnschlOsse flber und deren AnschlOsse gleichfalls fiber de. Ugettfr 

die Welle her!! Shrt Dies bedingt jedoch eine zu- ring auszufflhren. In, einen w.e im anderen Falle kann 

Stzlich EES!** Welle verbunden mil einer die stehende Welle vollig fre von Durchffihrungen ge- 

SS SLiei. Festigkeit der Welle, is halten werdea Sie bleibt infolgedessen ungeschwacht 

K5^StoT5»»Wtota^«terNBbe und erfordert auch keine zusatzliche Bearbeuung. 

^Ty^^ZS^^^^^^ Der La^tfltzring kann vorgefertigt undmUAus- 

dialrichtuneunerwOnschtausgepragts nehmungen versehen sein. durch welche die betreffen- 

ter&SJSSdle Aufgabe zugrunde. einen mit den AnschlOsse hindurchgeffihrt werden. Dei -Ljger- 

stehender WerShenen Ptattenspeicherantrieb ge- 20 stfitzring kann aber auch in situ um d.e betreffenden 

m3B HauDtanmeldung derart weiterzubilden, daB die AnschlOsse herumgespntzt werden. 

der Welle ganz oder minde- Bevorzugte Ausfuhrungsbe.sp.ele der Erfindung and 

SS£!S.!hd. nachstehend anhand der Ze.chnw.gen naher erlautert 

iSXStt&'ZttZil £ * ^inen Schmtt durch einen ^ttens^hera, 
SfelSssensonmorinung auBerhilb des abge- trieb nach der Erfmdung entlang der Ume I-l der F.g. 2 

0^1SZZoidimg^m^»lm^ Fig.3-6 Schnitte entsprechend Fig. 2 ffir weiter ab- 

SKSm^KSherausgefOhrt zu werden 30 gewandelte Ausfflhrungsformen des t Plattenspe.cheran- 

mEaZS^Lb sich gegebenenfaus not- triebs mit extern angeordneter Drehstellungssensoran- 

wendiswerdende Justierungen an ohne weiteres zu- ordnung, „ m .. n 

S cher Stelle letchi ausffihren. Auch ein gegebenen- F.g. 7 einen Schmtt durch einen Pla tenspeicheran- 

tSfuSSbanSlkr Austausch der Drehstel- trieb mit intern angeordneter Drehstellungssensoran- 

[Sgssen^S 3 5 ordnungundAnschluBdurchf0hrung0bere.nenLager- 

Wenn die Drehstellungssensoranordnung mehrere stfitzring sowie . A,„fni, 

DrSlungssensoren, vorzugsweise magnetfeldemp- Fig. 8 einen Te.lschn.tt ahnhch Fig. 3 ur neAusffih- 

HndSrDrehstellunKsensoren. aufweist, sind diese rungsform mit extern angeordneter Drehstellungssen- 

%3S*£SS^^ Formstfick gehal- soranordnung und Durchfflhning der Wcklungsan- 

ten bei dem es sich insbesondere um ein Kunststoff- <o schlOsse flber einen Lagerstutznng. ...... 

SnriSS hanSn tann. Ein solches Formstflck ist Der in Fig. 1 und 2 insgesamt 10 beze.chnete kol- 

ZSSSg^S£^ Drehstellungssensors aus lektorlose Antriebsmotor webt einen Stator J 1 m. e.- 

de DE Ss?in IsTbekannt Die erfindungsgemSBe nem Statorblechpaket 12 auf. Das Statorb.cchpaket 12 

Ausbildung des Formstficks zur Aufnahme mehrerer ist radialsymmetnsch m.t Bezug auf e.ne m.UereDreh- 

Dreh VeZiensoren sorgt auf einfache Weise fflr eine 45 achse 13 ausgelegt und bildet sechs Statorpole MAta 

SmS^Aum^dieierSeiisona. 14F, die in der Draufsicht gemaB F.g. 1 im wesenthchen 

Dk iSn^g^soraMrdnung kann. gegebe- T-f6rmig gestaltet ""d m emem gege^gen W.nkel- 

nenfSls^sammen miteiner Kommutierungselektronik abstand von 60° angeordnet smd. Ansteite e.nes Blech. 

bSS^SUL Ausfflhrung auf einerleiterplatte pakets kann bdspielswe«e auch . S^jsenke™ 

sitzen. Diese Leiterplaue kann auf einem stehenden so vorgesehen sein. Polschuhe ISA bis ISFbesummen zu- 

Sh ^^bTesSS der seinerseits mit der Welle sammen mit einem P' r ^ ntm ^ 

vXnden ist und durch den die AnschluBleitungen der gneten 16 einen im wesenthchen zylmdnahen Luftspalt 

^SSSS^«»«>^««i hindurchgefflhrt sein 17. Der Rotormagnet 16 ist in der in Fig 1 angedeute.en 

w^npn Weise in Umfangsrichtungvierpoligrad.almagnetis.ert. 

DtevorzugsweisemFormeinerSteuermagnetanortl- 55 dJ,e^ 
nune ausgebildete Steueranordnung kann an der Au- dem Luftspalt 17 zugewendeten Innensete desi nngfbr- 
Benfeite eine^ ^ den lnnenraum des Motors abschlieBen- migen Rotormagneten 16 befinden sich in wechselnder 
derMotoSS angebracht sein. der vorzugsweise Folge zwei magnetische Nordpole 19 und zwe. magne- 
ISJSS^ZSSS*^ «• Steueranortnung tische Sfldpole 20 Die Pole 

llBt sich aber auch an einem von dem Plattentragerab- eo ten AusfOhrungsbe.sp.el eine Breite von m wesent - 
Shnitt in Abstand liegenden. auBerhalb des abgedichte- chen 180« d (entsprechend 90« physikahsch^ Es w.rd auf 
m MotorinnenraunS befindlichen Teil der Nabe an- diese Weise in Umfangsnchtuni 5 des ^ LuftspaUs 17 ^ 
bringen. Ein der Auflage der Speicherplatte oder Spei- annahernd rechteckige oder trapezfdrmige Magnetise- 
cheStei ^dienender Flansch kann mit den fibrigen rung erhalten. Der Rotormagnet 16 ist in emen als ma- 

Sn der Nabe einstflckig verbunden sein oder Teil 65 gnetischer ROckschluB und als magneteche Absch r- 
in s den Motorinnenraum verschlieBenden Deckels mung dienende n( ^^^^SSSS. 
' . schem Werkstoff, vorzugsweise StahU angebracht. z.B. 

Entsprechend einer abgewandelten Losung der Erfin- in den Topf eingeklebt Der Topf 21 und der Magnet 16 
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sein. Besonders geeignete W^INaMjjJ. "oSSSdeckd 47 ist an dervom Antriebstnotor 10 

iSBSESSSSE - Safe—?! 

rnmmm 

sich der Stator 1 1 mh Statorblechpaket 12 und Stator- genau eingehalten werden. I^e SensorenMbisMsitten 

SCStaM bis 29) sowieder Rotormagnet 16 dabei fa Amehmung«i^« >m Mp« £ ta£ 

und 1 der den , Elsenrflcksch uB bildende AuBenlaufertopf ragenden Schenkels 64 des FonotOda 59 J p 

? ofl Sg nSerhalb desvon dem Plattentragerab- stuck 59 is. ^.S^ltrtA 

schnit 31 der Nabe 32 umschlossenen Raumes. so «>e^^^%^ l ^^^!tS» 

toe ner Mittel6ffnung37 einer aus StabilitatsgrOnden Die Anschlusse der Dn ff5SSS^dJI\Sla> 

relativ krilSen Stirnwand 38 der Nabe 32 sitzen ein und/oder einer gegebeneiif gleK^afc au der Uiter- 

KuSaSr 39 sow ieTX vom Antriebsraotor 10 axial ptotteSS sitzenden ^ tt ?*^ e 5^-2* , ^!: 

abgSena Se dieses Lagers eine MagnetOussig. ^^^S^JmSSS^ 

keiisdiehtunir40 DieDichtung40bestehtauszweiring- 55 mehrereDurchgangs6ffnungen61desFlai^nes^mn 

f ft S?n PoIsSn 41 4Z efaera zwischen diesen bei- durchgefflhrt Die AnscblOsse der Statorwicklung (Spu- 

S^S^ 43 und ei- <en24 bis29), ies ^tS^wjAIS^ 

eine^eShenden Welle 45 eingebrSt ist Dichtun- 60 teten Innenraum des Plattenspeicherantnebs nach a U - 

SearbekanntDerlnnenraum46de5Motorsistaufder JSK'JSE 

von der Stirnwand 38 abgewendeten Seite mittels eines lung nicht aber auch die AiMffDsW 

Motordeckels 47 abgeschlossen. der in den AuBenlau- sensor*, , und/oder f der JS^2?SflS5S 
fcrtopf 21 und die Nabe 32 eingesetzt und mil diesen es rungselektronik aufnehmen '"^^J^"^ 

verbundcn.beispielsweiseverklebiist dieauBerha bdesabgedidhtetenRaum *46 angeord ne- 

De r |y,otorde?kel 47 ist Ober ein weiteres Kugellager te **"»*'^^ i* 

49 auf der Welle 45 gelagert Auf der vom Antriebsmo- stieren. Eine ObermaBige Schwtchung der Welle 45 
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wird vermiedcn. hende « den Plattentragerabschnitt 31 bildendc Nabc 32 

Bei der abgewandelten AusfOhrungsform gemaB der Eisen-ROckschluBring 67 eingesetzt der se.nersc.ts 
Fig. 3 sitzt der Rotormagnet 16 unmittelbar in der Nabe sowohl den Rotormagneten 16 ahs auch , den Stcuerma- 
32' die selbst den magnetischen ROckschluB bildet und gneten 5Z aufmmmt Die Le. terplatte 55 mil den Dreh- 
ror diesen Zweck aus magnetisch gut leitendem Werk- 5 stellungssensoren 56. 57. 58 ist in d '«em FalUn dem 
stoff. vorzugsweise Stahl7 gefertigt ist Der Steuerma- mittels der MagnetflOss.gke.Kd.chtungen 40. 50 abgc- 
gne ring 52* fat an der von dem Plattentragerabschnitt dichteten Raum 46 untergebracht und be.sp.ekwe.se 
f? der Nabe 32" abgewendeten Stirnseite des Flanschs Ober StOtzen 78 an dem Statorblechpaket 12 aufge- 
33 angeordnet und in Axialrichtung abwechselnd ma- hangt FOr das HerausfOhren sowohl der Anschlusse der 
gnetisiert Die Drehstellungssensoren 56. 57. 58 stehen .o Statorw.cklung ate ; auch der AnschlOsse der Drehs e - 
bei dieser AusfOhrungsform dem Steuermagnetring S2> lungssensoren 56. 57. 58 und/oder e iner _gegebenenfaHs 
axial gegenOber. Die MagnetflOssigkeitsdichtung 50 gleichfalls auf der Le.terplatte 55 sitzenden Kommutie- 
sorgt fusammen mil einer die Magnetnossigkeitsdich- rungselektronik .st e.n LagerstOtznng 80 vorgesehen. 
tun| 40 der AusfOhrung nach Fig. 2 ersetzenden Laby- Der StOtzrmg 80 .st m den Deckel 47 emgesetz ^und 
rinthdichtung 65 fOr eine Abdichtung des Innenraumes .5 n.mmt se.nerse.ts das Kugellager 49 und d.e Magnet- 
46 einschlieBlich der Lager 39. 49 gegenOber dem Rein- flOssigkeitsdichtung 50 auf. In dem StOtzrmg 80 sind 
raum 48. Durch die Bohrungen 62, 63 der stehenden mindestens eine und vorzugsweise mehrere in Um- 
Welle 45 sind wiederum nur die Anschhlsse 66 der Sta- fangsrichtung vertedte, axial verlaufende Durchgangs- 
torwicklung herausgefflhrt Es versteht sich. daB auch Offnungen 81 zur Aufnahme der genannten AnschlOsse 
bei dieser AusfOhrungsform. falls erwflnscht, die Dreh- 20 vorgesehen. Nach dem Durchztehen der be. 82 ange- 
stellungssensoren 56. 57. 58 von einem dem FormstOck deuteten AnschlOsse werden die Offnungen 81. be.- 
59 entsprechenden gemeinsamen Trflger aufgenommen spielsweise mittels emer VerguB- oder KlebenriaKe^ ,zb- 
werden kfinnen. der seinerseits auf der Leiterplatte 55 gedichtet Be. dieser A«fOhrungrform werden Bohrun- 
befestigt fat Ferner kann. ahnlich der zuvor erlauterten gen in der stehenden Welle 45 v6ll.g verm.eden. D.e 
AusfOhrungsform. ein zusitzlicher EisenrOckschluB vor- 25 Welle bleibt infolgedessen ungeschwacht 
gesehen widen, wenn es erwflnscht ist. die Nabe 3Z An der Innenseite der Stirnwand 83 der Nabe 32 l.egt 
aus magnetisch nicht- oder schlechtleitendem Werk- einweichmagnet.scherAbschn-mnng84an. 
ioffKielsweiseLeichtmetalUufertigen. DieAusfOhrun gsform g emlBFIg.8 entspnchtde e 

Letzteres ist bei der AusfOhrungsform gemaB Fig. 4 nigen der Fig. 3. mil der Ausnahme daB die Anschlusse 
der Fall. Dort wird der Rotormagnet 16 von einem Ei- 30 66 der Statorw.cklung n.cht durch Bohrungen der ste- 
senrOckschluBring 67 aufgenommen. Der die Speicher- henden Welle 45. sondern durch e.nen das untere > Ende 
Piaue 34 tragende Flansch 69 bildet bei dieser AusfOh- der Welle 45 umgreifenden Lagerstdtzring 85 h.ndurch- 
rungsform einen von der Nabe 32" getrennten Teil des gefflhrt sind. In dem R.ngraum ™h"i dem Lager- 
das Kugellager 49 aufnehmenden Deckels 70. Nabe 32" stutzrmg 85 und dem in die Nabe 32 emgesetzten Ring 
und Deckel 70 sind untereinander dicht verbunden. wo- 35 53 befinden s.ch das Kugellager 49 und d.e Magnetflfls- 
bei der dem Deckel 70 zugewendete axiale Endabschnitt sigkeitsdichtung50. 

der Nabe 32" in eine Ringnut 71 des Deckels 70 ein- Es versteht sich. daB die WicklungsanschlOsse im Fal- 
"^lf t le einer AusfOhrungsform mit extern liegenden Dreh- 

Bei den beiden Ausfuhrungsformen der Fig. 5 und 6 stellungssensoren auch durch einen das Lager 49 auBen 
befindet sich der Steuermagnetring 52- in einer Nut 73 40 umgebenden LagerstOtznng entsprechend dem Stutz- 
S^^UgmtOttriiiges 74 an dem in den Figuren unto ring 80 der Fig. 7 hindurchge Ohn^erden kOnnen. Des 
rTn Ende der Nabe 32. Die Nabe 32 bildet bei diesen weiteren ist es mdglich. be. emer AusfOhrungsform nut 
AusfOhrungsbeispielen wiederum selbst den magne- innenliegenden Drehstellungssensoren lht.,.cn Fig. 7 
tischen ROckschluB. und sie ist dementsprechend aus zur DurchfOhrung der AnschlOsse einen auf die stehen- 
Snetisch gut leitendem Werkstoff. insbesondere « de Welle 45 aufgesetzten. ^ K«|^j^*»cr 
StahL hergestellt Der Steuermagnetring 52' wirkt in der AuBenseite tragenden LagerstOtznng 85 gemaB Fig. 8 
in Verbindung mit Fig. 3 geschilderten Weise mit den zu verwenden. Auch Komb.nat.onen der Einzelmerk- 
hier nicht veranschauHchten Drehstellungssensoren 56. male der erlauterten AusfOhrungsbe.sp.ele s.nd ohne 
57. 58 zusammen. Wahrend bei der AusfOhrungsform weiteresm6glich.Zum Beispiel kann der LagerstOtznng 
gemaB Fig. 5 der Innenraum 46 mittels der MagnetflOs- so 74 der Fig. 5 und 16 m.t DurchfOhrungsdffnungen ent- 
Lkeitsdichtungen 40. 50 abgedichtet ist, sind bei dem sprechend den Offnungen 81 der Rg. 7 verseher. seia 
Shrungsbefapiel der Bg 6 an deren Stelle Uby- Statt den UgerstOtzring X> oder 85 ^« 
rinthdichtungen 75 vorgesehen. Die AusfOhrungsform - zur DurchfOhrung der AnschlOsse zu versehen ^. kann der 
der Fig. 6 unterscheidet sich von der gemaB Fig. 5 im UgerstOtzring auch unmittelbar urn d.e AnschlOsse her- 
0briKendadurch,daBdiestehendeWelle45'indemdas 5S umgespntztsein. 

Statorblechpaket 12 tragenden und dem daran axial un- Die Erfindung ist ferner nicht auf den Emsatz von 
mittelbar angrenzenden Bereich verdickt ist. wobei die magnetfeldempfindl.chen Drehstellungssensoren be- 
Welle 45 Schultern 76 bildet, auf denen die Kugellager schrankt Es kann unter anderem z.B auch m.t opt.scnen 
39.49aufsitzen. Sensoren gearbeitet werden. 

Bei den Ausfuhrungsformen der Fig. 4, 5 und 6 sind 60 
die AnschlOsse der Statorwicklung in nicht naher darge- 
stellter Weise, vorzugsweise entsprechend den Fig.2 
und 3, durch Ausnehmungen der Welle 45 bzw. 45' hin- 
durch nach auBen gefOhrt 

Fig. 7 zeigt eine AusfOhrungsform, die weitgehend i>s 
ahnlich derjenigen gemaB Fig. 7 der Stammanmeldung 
P35 19 8245 ist 

Dabei ist in die vorzugsweise aus Leichtmetall beste- 
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